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Commande manuelle
DKP4

La commande manuelle DKP4 est concue pour les tables élévatrices
ou les postes de travail réglables en hauteur. Equipée de seulement 2
touches de commande (HAUT et BAS), elle se distingue par sa taille
compacte et s'installe trés facilement.

Spécifications & options

e Application principale : Mobilier

e Nombre de touches disponibles : 2
e Couleur : Noir

e Longueur du cable : 2 000mm droit



Dimensions

29°

-\

50.6

48.7

Compatibilité

35.4

Unité : mm

Produit Spécifications DKP4
Boitier de BC11D, BC11S, BC13 Avec prise RJ Type E2 (Fig.1)
contréle

BC12S Avec prise RJ Type E (Fig. 2)
Prises

Fig. 1 Fig. 2
Type E2 Type E



Mode opératoire

e Définition des touches

Haut

e Apprentissage automatique de la course

Une fois I'ensemble du systéme correctement installé, si les fonctionnalités du boitier de contréle I'exigent,
veuillez suivre les étapes ci-dessous pour effectuer I'apprentissage automatique de la course avant la premiére
utilisation.

Etape 1 : S'assurer que |'alimentation est connectée et qu'il n'y a aucun obstacle sur la trajectoire de
déplacement de la table élévatrice.

Etape 2: Appuyer et maintenir [A] et [¥] simultanément jusqu’a ce que la table se mette en mouvement.
La table élévatrice terminera automatiquement le processus d'apprentissage selon le programme du boitier
de contréle.

e Utilisation

1. Appuyer et maintenir (A, pour étendre le vérin.
2. Appuyer et maintenir [ V], pour rétracter le vérin
3. Le vérin s’arréte dés que le bouton est relaché
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L’utilisateur est responsable de la conformité des produits UMEC a son application. Dans le cadre du processus d’amélioration continue, les produits répertoriés sur le site web de UMEC
sont susceptibles d’étre modifiés sans préavis. UMEC se réserve le droit d’arréter la vente ou de retirer tout produit affiché sur le site web ou répertorié dans ses catalogues
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