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Vérin
V44
Le V44 est conçu pour les applications industrielles. 

Deux positions de moteur sont disponibles, ce qui offre une plus 
grande flexibilité pour l'installation dans des espaces restreints. 

Des capteurs Reed externes fournis par défaut indiquent la fin de 
course pour l'unité de contrôle. Un capteur Reed supplémentaire 
est disponible en option pour signaler la « position atteinte ».

Spécifications & options

Application principale : Industrie

Remarques : 
(1)

(2)

Fiche Technique Produit
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Intensité VS. Charge

4

Vitesse VS. Charge

4 4

Performances

25F4B

12F4B

25F4A

24V12V24V12V
à pleine charge

à vide à pleine charge

* Intensité standard (A)* Vitesse standard (mm/s)

à vide
Modèle

Poussée/
Traction
Max. (N)

Rapport 
de 

réduction

Vis à billes

Vis à billes

ACME screw

Type
de 
Vis

tique.

doit tenir compte de ces spécifications et du mécanisme de protection. De plus, 

Remarques :

* 
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Course (S)

Entraxe fermé (A)  

Entraxe ouvert (B) 

150100 200 250 300 350 400

Dimensions

   - 

   - 

Remarques :

A S

B

Ø

Ø

A S

B

Unité : mm
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Unité : mm

1 : Chape Métal avec bague Plastique

1 : Chape Métal avec bague Plastique

Ø

Ø
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Compatibilité

Câble avec fils dénudés

Câble
Alimentation

Rouge

Couleur Fils DescriptionsDéfinition

Alimentation 

Définition

Câble
Alimentation

Descriptions

Avec double capteurs Effet Hall

AlimentationRouge

Couleur Fils

VinJaune

Hall 1

Hall 2

Vin

Masse

Vin

Masse
Hall 1

Hall 2

Vin

Masse

Vin

Masse

H

H

H

Remarques : 

*

*
• 

• 

• 

Boitier de

 contrôle

Carte de 

commande

Produit Modèle V44 spec

Fil
Signal

Vert
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l'autre fil comme entrée de signal.

Troisième capteur Reed (pour le signal de retour de « position atteinte ») :

Signal
Point com

m
un

Signal
Point com

m
un

Signal
Point com

m
un

Certifications

Émission Immunité
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Nomenclature

Tension 
alimentation

Rapport de 
réduction

Type Vis

Entraxe fermé
(Cf. Page 3)

Entraxe ouvert
(Cf. Page 3)

Code Moteur

12 

24 

12 

25 

F 

4B : 

4A :  

(Cf. Page 4)

V44 - - . - --

1 : 

2402R11F 3532534B2524

Indice de
Protection

4 : 

Capteur de
positionnement

0 : Aucun

H 

2 

5 

A 

Longueur câble

Position du Moteur
(Cf. Page 4)

R 

L : 

Capteur Reed
(Cf. Page 6)

2 

3 

Chape AVANT

(Cf. Page 4)
1 : 

Conditions d’utilisation
L’utilisateur est responsable de la conformité des produits UMEC à son application. Dans le cadre du processus d’amélioration continue, les produits répertoriés sur le site web de UMEC 
sont susceptibles d’ëtre modifiés sans préavis. UMEC se réserve le droit d’arréter la vente ou de retirer tout produit affiché sur le site web ou répertorié dans ses catalogues


